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Perfil Público

Áreas de Investigação

Interação Humano-Robô, Teleoperação, Interfaces Multimodais, Fatores Humanos, Acessibilidade e Interfaces Hápticas

Qualificações Académicas

Universidade/Instituição Tipo Curso Período

Universidade de Lisboa - Instituto
Superior Tecnico

Doutoramento Engenharia Informática e de
Computadores

2024

Atividades Letivas

Ano Letivo Sem. Nome da Unidade Curricular Curso(s) Coord
.

2025/2026 1º Programação Orientada para
Objetos

Licenciatura em Informática e
Gestão de Empresas (PL);
Licenciatura em Engenharia
Informática (PL); Licenciatura em
Informática e Gestão de Empresas;

Não

2020/2021 2º Projeto de Programação
Multiparadigma

Licenciatura em Engenharia
Informática (PL);

Não

1
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 • Conferências/Workshops e Comunicações
    - Publicação em atas de evento científico
 

 
    - Comunicação em evento científico
 

 
    - Artigo não publicado nas atas da conferência
 

 

2020/2021 1º Projeto de Programação
Multiparadigma

Não
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