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Jéssica Corujeira

Areas de Investigacao

Interacdo Humano-Robd, Teleoperagao, Interfaces Multimodais, Fatores Humanos, Acessibilidade e Interfaces Hapticas

Qualificacoes Académicas

Universidade/Instituicao Tipo Curso Periodo
Universidade de Lisboa - Instituto Doutoramento Engenharia Informatica e de 2024
Superior Tecnico Computadores

Atividades Letivas

Ano Letivo Sem. Nome da Unidade Curricular Curso(s) Coord

. . Licenciatura em Informatica e Nao
Programacdo Orientada para Gestdo de Empresas (PL);

Objetos Licenciatura em Engenharia

Informatica (PL); Licenciatura em

Informatica e Gestdo de Empresas;

2026/2027 1°


https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/l5315-847452882077590
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/l5315-847452882077590

2025/2026 1° % . Licenciatura em Informatica e Né&o
Programacao Orientada para Gestao de Empresas (PL);
Objetos Licenciatura em Engenharia
Informatica (PL); Licenciatura em
Informatica e Gestdo de Empresas;
2020/2021 2° : = Licenciatura em Engenharia Ndo
Projeto de Programacao Informatica (PL); g
Multiparadigma
202072021 1° Projeto de Programacao Nao
Multiparadigma
Total de Citacoes
Web of Science® 1
Scopus 1

Publicacdes

¢ Conferéncias/Workshops e Comunicacoes
- Publicacao em atas de evento cientifico

Luz, R., Coelho, G., Campos, M., Abrantes, R., Querido, R., Pereira, M....Ventura, R. (2024). Remote operations
and streamlining communication in mars analog missions: Robot-agnostic augmented interface for live
annotations during teleoperated exploration tasks. In 2024 International Conference on Space Robotics,
iSpaRo 2024. (pp. 342-348). Luxembourg: IEEE.

Luz, R., Pereira, A., Corujeira, J., Krueger, T., Beck, J., Den Exter, E....Ventura, R. (2023). Feeling the slope?:
Teleoperation of a mobile robot using a 7DOF haptic device with attitude feedback. In 2023 32nd |EEE
International Conference on Robot and Human Interactive Communication (RO-MAN). (pp. 392-398). Busan,

Republic of Korea: IEEE.

- N.° de citagBes Web of Science®: 1
- N.° de citag¢bes Scopus: 1

- N.° de citagBes Google Scholar: 3

- Comunicac¢ao em evento cientifico

Rute Luz, Pereira, Corujeira, J., Thomas Krueger, Jacob Beck, Emiel Den Exter...José Luis Silva / José L. Silva / J.
L. Silva (2023). Feeling the Slope? Teleoperation of a mobile robot using a 7DOF haptic device with attitude
feedback. 32nd IEEE International Symposium on Robot and Human Interactive Communication (RO-MAN).

2 Rute Luz, Pereira, Ferreira, Krueger, Corujeira, J., José Luis Silva / José L. Silva /). L. Silva...Rodrigo Ventura
(2022). ENHANCED HAPTIC INTERFACE FOR ROVER TELEOPERATION. 16th Symposium on Advanced Space
Technologies in Robotics and Automation.

3

Corujeira, J., Rute Luz, José Luis Silva / José L. Silva /J. L. Silva & Rodrigo Ventura (2022). Towards a More
Effective Remote Operation of Planetary ground robots using multimodal interfaces. AMADEE-20 Mars
Simulation Scientific Workshop.
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- Artigo nao publicado nas atas da conferéncia

Rute Luz, Pereira, Ferreira, Krueger, Corujeira, J., José Luis Silva / José L. Silva /). L. Silva...Rodrigo Ventura
(2022). ENHANCED HAPTIC INTERFACE FOR ROVER TELEOPERATION. 16th Symposium on Advanced Space
Technologies in Robotics and Automation.
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