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.

2025/2026 1º Programação Orientada para
Objetos

Licenciatura em Informática e
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Licenciatura em Engenharia
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 • Conferências/Workshops e Comunicações
    - Publicação em atas de evento científico
 

 
    - Comunicação em evento científico
 

 
    - Artigo não publicado nas atas da conferência
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