Ciéncia_lscte

I SC b e INSTITUTO
UNIVERSITARIO o
DE LISBOA Perfil Publico

Aviso: [2026-06-28 19:16] este documento é uma impresséo do portal Ciéncia_lscte e foi gerado na data indicada. O documento tem um

propdsito meramente informativo e representa a informacdo contida no portal Ciéncia_Iscte nessa data.

Pedro Figueiredo Santana

Professor Associado

ISTAR-Iscte - Centro de Investigacao em Ciéncias da Informacdo, Tecnologias e
Arquitetura

Departamento de Ciéncias e Tecnologias da Informacao (ISTA)

E-mail Pedro.Santana@iscte-iul.pt
Gabinete D6.14

Telefone 217650558 (Ext: 221315)
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Pedro Santana é Professor Associado no ISCTE-IUL, Investigador Integrado no ISTAR-IUL e atual Diretor da Licenciatura em
Engenharia Informatica.

Visite o seu podcast 'Dentro da Computacdo' no YouTube e no Spotify.

Ele obteve o grau de Doutor (Ph.D.) em Informatica pela Universidade de Lisboa (2011), de Mestre em Inteligéncia Artificial
Aplicada pela Universidade Nova de Lisboa (2005), e de Licenciado (pré-Bolonha) em Engenharia Electrotécnica e de
Computadores pela Universidade Nova de Lisboa (2002).

Os seus interesses de investigacdo incluem inteligéncia artificial, robética, redes de sensores, jogos sérios e interacdo
humano-computador. Publicou mais de 90 artigos em conferéncias internacionais, revistas cientificas e capitulos de livros.
O seu trabalho de investigacdo é frequentemente desenvolvido no contexto de projetos financiados a nivel nacional e
europeu (FCT, P2020, EU-FP7, EU-FP5, ESA, MDN, QREN).

No passado ele ocupou posi¢des de investiga¢do no Instituto de Telecomunicag¢des (2013-2020), no instituto UNINOVA da
Universidade Nova de Lisboa (2011-2013, 2001-2003), no Laboratério de Modelagdo de Agentes (LabMAg) da Universidade
de Lisboa (2004-2011), e na empresa de robdtica e automacdo IntRoSys S.A. (2003-2006). Ele também exerceu fun¢des de
docéncia como Monitor no Departamento de Engenharia Electrotécnica e de Computadores da Universidade Nova de
Lisboa (2010-2012) e no Departamento de Informatica da Faculdade de Ciéncias, Universidade de Lisboa (2008-2010).
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Areas de Investigacio

Inteligéncia Artificial

Robdtica

Jogos Sérios

Interagdo Humano-Computador

Redes de Sensores

Qualificacdes Académicas

Universidade/Instituicao Tipo Curso Periodo
Universidade de Lisboa - Faculdade Doutoramento Doutoramento em informatica 2011

de Ciencias

Universidade Nova de Lisboa - Mestrado Mestrado em Inteligéncia Artificial 2005
Faculdade de Ciencias e Tecnologia Aplicada

Universidade Nova de Lisboa - Licenciatura Engenharia Electrotécnica e de 2002
Faculdade de Ciencias e Tecnologia Computadores

Atividades Letivas

Ano Letivo Sem. Nome da Unidade Curricular Curso(s) Coord

2026/2027 2° AR P - Curso Institucional em Escola de Nao
Inteligéncia Artificial para a Robética Tecnologias e Arquitetura;

2026/2027 2° Interaccio Pessoa-Maquina :.rllcf:gpé]lggi;a em Engenharia N&o

2026/2027 1 Visualizagdo e Interacdo Pessoa- Eiggpécci’aétérgrgg}égggrmatica € Nao
Maquina

2026/2027 1° A - Curso Institucional em Escola de Sim
Inteligéncia Artificial para Tecnologias e Arquitetura;
Personagens Virtuais

2026/2027 1° = Curso Institucional em Escola de Sim
Fundamentos de Computacao Tecnologias e Arquitetura;
Grafica

2025/2026 2 Programacdo e Geragao de Mundos Sim
Virtuais

2025/2026 2° AR P - Curso Institucional em Escola de Nao
Inteligéncia Artificial para a Robética Tecnologias e Arquitetura;

2025/2026 2° Licenciatura em Engenharia Nao

Interacgao Pessoa-Maquina Informatica:

N
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2024/2025

2024/2025
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2023/2024
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2023/2024

2022/2023

2022/2023

2022/2023

2022/2023

2022/2023

2022/2023

2022/2023

2021/2022
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20

20

10

10

20

20

20

20

20

1°

’]0

’IO

’IO

20

Visualizacdo e Interagdo Pessoa-
Maquina

Inteligéncia Artificial para
Personagens Virtuais

Programacao e Gera¢do de Mundos
Virtuais

Inteligéncia Artificial para a Robética

Interac¢do Pessoa-Maquina

Visualizacdo e Interagdo Pessoa-
Maquina

Inteligéncia Artificial para
Personagens Virtuais

Programacao e Gera¢do de Mundos
Virtuais

Interac¢do Pessoa-Maquina

Visualizacdo e Interagdo Pessoa-
Maquina

Animacao e Controlo de
Personagens Virtuais

Programacao e Gera¢do de Mundos
Virtuais

Interac¢do Pessoa-Maquina

Realidade Mista e Aplicagbes

Visualizacdo e Interagdo Pessoa-
Maquina

Animacao e Controlo de
Personagens Virtuais

Animacado por Computador

Programacao 3D

Programacao e Geragdo de Mundos
Virtuais

Licenciatura em Informatica e
Gestdo de Empresas;

Curso Institucional em Escola de
Tecnologias e Arquitetura;

Curso Institucional em Escola de
Tecnologias e Arquitetura;

Licenciatura em Engenharia
Informatica;

Licenciatura em Informatica e
Gestdo de Empresas;

Curso Institucional em Escola de
Tecnologias e Arquitetura;

Licenciatura em Engenharia
Informatica;

Licenciatura em Informatica e
Gestdo de Empresas;

Licenciatura em Engenharia
Informatica;

Licenciatura em Informatica e
Gestdo de Empresas;

Sim

Sim

Ndo

Sim

Sim

Sim

Sim

Sim

Sim

Sim

Sim
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https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/04697-565977905427159
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/04698-565977905427373
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/l5316-847452882077602
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2021/2022 2° Interaccdo Pessoa-Maquina :_A%gpﬁggjc;a em Engenharia Nao

2021/2022 2 Realidade Mista e Aplica¢des Sim

2021/2022 1° ; N = Li iat Inf ati Na
Visualizacdo e Intera¢do Pessoa- égg{léc(;adlérgmeger;ac;;rma icae a0
Maquina

202172022 1° Animacao e Controlo de sim
Personagens Virtuais

202172022 1* Animacado por Computador sim

2021/2022 1° Programacao 3D Sim

202072021 2° Programacao e Gera¢do de Mundos sim
Virtuais

2020/2021 2° Interaccdo Pessoa-Maquina :_Aggpﬁ:ggjc;a em Engenharia Nao

2020/2021 2° Realidade Mista e Aplicacdes Sim

2020/2021 1° —— x Licenciatura em Informatica e Ndo
Visualizacdo e Intera¢do Pessoa- Gestdo de Empresas;
Maquina

2020/2021 1° o x Licenciatura em Gestdo de Recursos Nao
Informatica de Gestdo Humanos;

2020/2021 1° Sim

Programacao 3D

¢ Teses de Doutoramento

- Em curso
Nome do Estudante Titulo/Tépico Lingua Estado Instituicdo

1 Francisco Marques Socially-Aware Robot Inglés Em curso Universidade Nova
Navigation de Lisboa

2 Daniel Candido de Oliveira Sistemas Tutores com - Em curso Iscte
Mediagao do Uso de IA
Generativa no Ensino da
Programacdo

3 Bojie FENG This paper proposes an - Em curso Iscte

embodied neuro-symbolic
framework for Al self-
awareness. It is tested on
virtual and robot
platforms to achieve
symbol grounding, body
schema construction and
multi-agent cooperation.


https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/l5316-847452882077602
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/03738-847452882077763
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/03738-847452882077763
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/l5316-847452882077602
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/03738-847452882077763
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/03738-847452882077763
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/l0718-847452882077679

- Terminadas

Nome do Estudante

1 Carolina Gongalves
Correia

¢ Dissertacoes de Mestrado
- Em curso

Nome do Estudante

1 Vicente Malhdo Cha

2 Tiago Baptista Cotrim
Varandas Martins

3 Jodo Augusto Serddio Wu
Brandao
4 Rodrigo Silva Soares

Carvalho Pereira

5 Miguel Alexandre
Machado Monteiro

6 André Filipe Agostinho dos
Santos
7 Jodo Maria Jerénimo

Martins Franco

8 Daniel Filipe Ferreira Vaz

- Terminadas

Nome do Estudante

1 Daniel Pesqueira
Morgado

Titulo/Tépico Lingua

Avalia¢do da exposicdo diaria Inglés
dos passageiros aos poluentes
atmosféricos relacionados com

o trafego

Titulo/Tépico Lingua

Intercecdo dinamica de --
objetos a partir de um
brago robotico

Integracdo de dilemas --
éticos em jogos sérios de

apoio a avaliacdo de

recursos humanos.

Procura robotica de fontes -
através de aprendizagem

por reforco com

motivacdo intrinseca

Modelacdo de Atengao --
Visual para Personagens
Virtuais com Atenc¢do Top-
Down Guiada por LLM

Desenvolvimento de um -
Serious Game e

Dashboard Analitico para

apoio a avaliagdo em

Recursos Humanos

Desenvolvimento de um -
treinador para jogos
genéricos

Jogos Sérios para --
Avaliacdo de Recursos
Humanos

Jogos sérios como --
ferramentas de

recrutamento e sele¢do

em recursos humanos

Titulo/Tépico Lingua

Melhorar a experiéncia do Inglés
jogador em jogos focados em
negociacdo com LLMs e

comunicag¢do nao verbal

Instituicdo Ano de
Conclusao

Universidade 2026
de Lisboa -

Instituto
Superior
Técnico
Estado Instituicdo
Em curso Iscte
Em curso Iscte
Em curso Iscte
Em curso Iscte
Em curso Iscte
Em curso Iscte
Em curso Iscte
Em curso Iscte
Instituicdo Ano de
Conclusao
Iscte 2025



10

11

12

13

14

15

Jodo Pedro dos Santos
Florindo de Almeida
Lemos

Mariana Coutinho
Guerreiro

Gongalo Miguel Inacio
do Amaral Botelho

Diogo Correia Gil

Nuno Filipe Rodrigues
Monteiro da Silva

Pedro Alexandre
Goncalves Valverde

Inés Nunes do Carmo

Maria Quaresma
Gomes Costa

Francisco Sousa
Nunes

André José Apura de
Freitas

Tiago Manuel Barreto
Relvas

Jodo Pedro da Silva
Fernandes

Sofia Pérsio de
Eugénio Esteves

Marco Martins
Rodrigues

Utilizacdo de Bandits com
osciladores de Kuromoto para
selecdo sequencial de
parceiros em interacdes
sociais ritmicas

SAGE: Uma ferramenta
intuitiva para o design de
Gramaticas de Formas

Sistema Baseado em Visao
para Guiar o Processo de
Furacdo na Produgdo de
Rolhas de Cortica

Aprimorando os jogos
multijogadores por meio da
selecdo de temas visuais por
jogador

Uma Abordagem Multimédia
da Histéria da Escravatura em
Lisboa

Uma abordagem para
melhorar os sistemas de dicas
em videojogos: equilibrando
dicas acionadas pelo jogador e
acionadas pelo jogo

Uma ferramenta para
aumentar a motivacao das
criangas para a leitura com
cruzamentos de histérias
gerados por LLMs

Um jogo sério para aumentar
o conhecimento das criangas
sobre o papel vital dos
tubardes nos ecossistemas
marinhos

Monitor.iz.aféo da qualidade do
ar em bicicletas utilizando
sensores de baixo custo

Aplicacdo de Representa¢des
Graficas de Videojogos para
Amplificacdo de Copresenca
em Visitas a Casas Virtuais

Um jogo sério para aumentar a
consciencializagdo sobre a
poluicdo do ar em criangas

Uma experiéncia joguificada
para criancas em realidade
aumentada para interagao
tangivel com dados de
polui¢cdo do ar

Analise de diagramas de olho e
revisdo da taxa de erros
inarios recorrendo a rede

neuronal convolucional em

ligacbes oticas PAM4 de centro
de dados limitadas por
crosstalk entre nucleos

Detecdo da divisdo da ateng¢do
de jogadores enquanto jogam

Inglés

Inglés

Inglés

Inglés

Portugués

Inglés

Inglés

Inglés

Inglés

Portugués

Inglés

Portugués

Inglés

Inglés

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

2025

2025

2025

2025

2025

2024

2024

2024

2024

2022

2021

2021

2021

2021



16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

30

31

Total de Citacoes

André Filipe
Gongalves Silva

Duarte Vaz Correia
Vital

Rodrigo de Matos
Pires Tavares de
Almeida

Mariana de Almeida
Barros

Bruno Miguel Nunes
Teles

Carolina do Carmo
Lages Gongalves

David Pereira da Silva

Jodo Diogo Gameiro
Medeiros

Ana Rita Ruivo dos
Santos

Jodo Paulo Cordeiro
Andrade

Vitor Manuel Januario
Lopes Pégas

Jodo Macedo Martins
Eiras Antunes

Jorge Miguel Pereira
de Sousa Calado

André Filipe Gomes
da Silva

Vitor José Matias
Amaral

Filipe Miguel Simdes
Baptista

Dicas para Dicas - Uma
Abordagem Metddica para
Melhores Sistemas de Dicas

Ferramenta interativa de
mapeamento de polui¢do do
ar para peritos

Geragdo de Terrenos 3D
utilizando Redes Neuronais

Rede de sensores para medida
de poluicdo ambiental usando
metodologias open-
source/open-hardware

City On Stats - Visualiza¢do
Imersiva de Dados Recolhidos
por Rede de Sensores Méveis

Identificacdo Automatica de
Plantas Invasoras em Imagens
Aéreas

Classificacdo de idade e género
- Um Sistema Proposto

Extraccdo de Profundidade em
Imagens Holoscopicas 3D

Gerador Automatico de
Cenarios para Jogos Genéricos

Controlador de ruido induzido
por movimento para
navegacao robética em
contexto social

Estrutura para histérias
ramificadas e matchmaking
em jogos multijogador

Gaze-directed Gameplay in
First Person Computer Games

A Unity-Based Framework for
Sound Transmission and
Perception in Video Games

Detec¢do e Seguimento de
Trilhos em Ambientes
Florestais com Recurso a um
Sistema de Visdo Monocular

Deteccdo de Obstaculos em
Passagens de Nivel.

"MotionDesigner: a tool for
creating interactive
performances using RGB-D
cameras"

Inglés

Inglés

Inglés

Inglés

Portugués

Portugués

Inglés

Inglés

Portugués

Portugués

Portugués

Inglés

Inglés

Portugués

Portugués

Inglés

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

Iscte

2021

2020

2020

2020

2019

2019

2019

2018

2018

2018

2018

2017

2017

2017

2015

2015



Web of Science® 635

Scopus 892

Publicactes

¢ Revistas Cientificas
- Artigo em revista cientifica

Costa, M., Machado Alexandre, I., Boaventura, D. & Santana, P. (2026). Transforming children’s knowledge and

perception of sharks through a serious game. Journal of Computers in Education. 13 (2), 623-652
- N.° de cita¢des Google Scholar: 1

Relvas, T., Mariano, P., Almeida, S. M. & Santana, P. (2025). A serious game for raising air pollution perception
in children. Journal of Computers in Education. 12 (1), 133-163

- N.° de citagdes Web of Science®: 6

- N.° de cita¢Bes Scopus: 4

- N.° de citagdes Google Scholar: 9

Mariano, P., Almeida, S. M. & Santana, P. (2025). On the automated learning of air pollution prediction models
from data collected by mobile sensor networks. Energy Sources, Part A: Recovery, Utilization, and
Environmental Effects. 47 (1), 1772-1788

- N.° de citagdes Web of Science®: 11

- N.° de citagBes Scopus: 8

- N.° de citagbes Google Scholar: 15

Correia, C., Santana, P., Martins, V., Mariano, P., Almeida, A. & Almeida, S. M. (2024). Advancing air quality
monitoring: A low-cost sensor network in motion - Part I. Journal of Environmental Management. 360

- N.° de citagdes Web of Science®: 2

- N.° de citagBes Scopus: 5

- N.° de citagdes Google Scholar: 8

Santana, P. & Moura, J. (2023). A Bayesian multi-armed bandit algorithm for dynamic end-to-end routing in
SDN-based networks with piecewise-stationary rewards. Algorithms. 16 (5)

- N.° de citagdes Web of Science®: 6

- N.° de citagdes Scopus: 5

- N.° de citagdes Google Scholar: 8

Correia, C., Martins, V., Matroca, B., Santana, P., Mariano, P., Almeida, A....Almeida, S.M. (2023). A low-cost
sensor system installed in buses to monitor air quality in cities. International Journal of Environmental
Research and Public Health. 20 (5)

- N.° de citagdes Web of Science®: 14

- N.° de cita¢Bes Scopus: 16

- N.° de citagdes Google Scholar: 23

Fernandes, J., Branddo, T., Almeida, S. M. & Santana, P. (2023). An educational game to teach children about
air quality using augmented reality and tangible interaction with sensors. International Journal of
Environmental Research and Public Health. 20 (5)

- N.° de citagbes Web of Science®: 16

- N.° de cita¢Bes Scopus: 17

- N.° de citagbes Google Scholar: 20
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https://ciencia.iscte-iul.pt/publications/a-bayesian-multi-armed-bandit-algorithm-for-dynamic-end-to-end-routing-in-sdn-based-networks-with/95797
https://ciencia.iscte-iul.pt/publications/a-low-cost-sensor-system-installed-in-buses-to-monitor-air-quality-in-cities/95185
https://ciencia.iscte-iul.pt/publications/a-low-cost-sensor-system-installed-in-buses-to-monitor-air-quality-in-cities/95185
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10

11

12

13

14

15

16

17

Freitas, A., Santos, F. & Santana, P. (2023). Amplification of co-presence in group visits to virtual houses with
graphical representations from video games . IADIS: International Journal on Computer Science and
Information Systems. 18 (2), 194-212

Vital, D., Mariano, P., Almeida, S. M. & Santana, P. (2022). Knowledge-based generation of plausible air quality
maps in the absence of sensor data. International Journal of Creative Interfaces and Computer Graphics. 13
(1), 1-17

Gongalves, C., Santana, P., Branddo, T. & Guedes, M. (2022). Automatic detection of Acacia longifolia invasive
species based on UAV-acquired aerial imagery. Information Processing in Agriculture. 9 (2), 276-287

- N.° de citagbes Web of Science®: 25

- N.° de citagBes Scopus: 27

- N.° de citages Google Scholar: 32

Santana, P., Almeida, A., Mariano, P., Correia, C., Martins, V. & Almeida, S. M. (2021). Air quality mapping and
visualisation: An affordable solution based on a vehicle-mounted sensor network. Journal of Cleaner
Production. 315

- N.° de cita¢bes Web of Science®: 28

- N.° de cita¢bes Scopus: 27

- N.° de cita¢bes Google Scholar: 37

Silva, A., Mendonga, R. & Santana, P. (2020). Monocular trail detection and tracking aided by visual SLAM for
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