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Qualificagoes Académicas
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Lisboa
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Atividades Letivas

Pedro_Romano@iscte-iul.pt

Curso Periodo

Mestrado em Engenharia de 2018
Telecomunicag8es e Informatica

Licenciatura em Engenharia de 2015
Telecomunicagdes e Informatica

Ano Letivo Sem. Nome da Unidade Curricular
2024/2025 2° Projeto II

2024/2025 1° Projeto Il

2024/2025 1°

Empreendedorismo e Inovagao |

Curso(s) Coord

Licenciatura em Tecnologias Digitais, Nao
Edificios e Construcdo Sustentavel;


mailto:Pedro_Romano@iscte-iul.pt
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/04348-565977905419121
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/04341-565977905418871
https://fenix-mais.iscte-iul.pt/courses/04543-565977905418854

2024/2025 1* Empreendedorismo e Inovagdo | Néo
Z 1* Empreendedorismo e Inovagdo | Al
2024/2025 1° : 5 Licenciatura em Tecnologias Digitais Nao
Empreendedorismo e Inovagdo | e Automacso;
2024/2025 1° Empreendedorismo e Inovagdo | Nao
2024/2025 1° = ; Licenciatura em Engenharia Néo
Programacdo Orientada para Informatica (PL); Licenciatura em
Objectos Engenharia de Telecomunicacdes e
Informatica;
2023/2024 2 Empreendedorismo e Inovacdo Il Néo
2023/2024 2 Empreendedorismo e Inovacdo Il Néo
2023/2024 2° Empreendedorismo e Inovacdo I Al
2023/2024 2° : 5 Licenciatura em Tecnologias Digitais Nao
Empreendedorismo e Inovacao I e Seguranca de Informacao;
2023/2024 2° . = Licenciatura em Tecnologias Digitais Nao
Empreendedorismo e Inovacgdo Il e Gestio:
2023/2024 1° x ; Licenciatura em Desenvolvimento de  Na&o
Programagéo Orientada para Software e Aplica¢des; Licenciatura
Objectos em Tecnologias Digitais e
Inteligéncia Artificial;
2022/2023 2° Licenciatura em Desenvolvimento de Ndo

Programacao Orientada para
Objectos

Publicacotes

¢ Conferéncias/Workshops e Comunicacoes
- Publicacao em atas de evento cientifico

Software e Aplica¢des;
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