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Qualificagoes Académicas

Universidade/Instituicado Tipo
ISCTE-Instituto Universitario de Mestrado
Lisboa
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Lisboa

Atividades Letivas
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Curso

Mestrado em Engenharia de
Telecomunicag8es e Informatica

Licenciatura em Engenharia de
Telecomunicagdes e Informatica

Periodo

2018

2015

Ano Letivo Sem. Nome da Unidade Curricular

2025/2026 1° Desenvolvimento Agil de Software

2025/2026 1* Planeamento e Gestdo de Projetos

Curso(s)

Curso de Especializagdo em Gestdo
de Projetos e Desenvolvimento Agil
de Software;

Curso de Especializagdo em Gestdo
de Projetos e Desenvolvimento Agil
de Software;

Coord

Ndo

Ndo
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Arquitetura dos Sistemas
Computacionais

Principios de Redes e
Ciberseguranca

Programacao Orientada para
Objetos

Empreendedorismo e Inovacao Il
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Empreendedorismo e Inovacdo Il
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Introdugdo ao Empreendedorismo
em um Projeto de Base Tecnoldgica

Empreendedorismo e Inovagdo |

Arquitetura dos Sistemas
Computacionais

Redes de Computadores e
Seguranca

Programacdo Orientada para
Objetos

Programacdo Orientada para
Objectos
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Projeto em Tecnologias Digitais |

Orientacoes

¢ Dissertacoes de Mestrado

-Em curso
Nome do Estudante Titulo/Tépico Lingua Estado Instituicao
1 Gongalo de Lima Fonseca Otimizacdo de Capacidade - Em curso Iscte
Amaral Couto e Cobertura em Redes

Moveis

Total de Citacoes
Web of Science® 0
Scopus 1

Publicacdes

e Livros e Capitulos de Livros
- Capitulo de livro

Romano, P., Nunes, Luis, Christensen, A. L., Duarte, M. & Oliveira, S. M. (). Genome Variations. In (pp. 309-319).
- N.° de citagbes Scopus: 1

¢ Conferéncias/Workshops e Comunicacoes
- Publicacdo em atas de evento cientifico

Romano, P., Nunes, L. & Oliveira, S. (2023). Hybrid training to generate robust behaviour for swarm robotics
tasks. In van Stein, N., Marcelloni, F., Lam, H. K., Cottrell, M., and Filipe, J. (Ed.), Proceedings of the 15th
International Joint Conference on Computational Intelligence. (pp. 265-277). Rome, Italy: SciTePress.

Romano, P., Nunes, L., Christensen, A. L., Duarte, M. & Oliveira, S. (2015). Genome variations: Effects on the
robustness of neuroevolved control for swarm robotics systems. In Luis Paulo Reis, Anténio Paulo Moreira,
Pedro U. Lima, Luis Montano, Victor Mufioz-Martinez (Ed.), Proceedings of the ROBOT'2015: Second Iberian
Robotics. Lisboa: Springer.

- N.° de cita¢bes Google Scholar: 2
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