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Licenciatura em Tecnologias Digitais,
Edificios e Construcdo Sustentavel;

Licenciatura em Tecnologias Digitais,
Edificios e Construcdo Sustentavel;

Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Automacdo;
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Licenciatura em Matematica
Aplicada e Tecnologias Digitais;

Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Seguranca de Informacao;
Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Inteligéncia Artificial; Licenciatura
em Desenvolvimento de Software e
Aplicaces;

Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Saude; Licenciatura em
Tecnologias Digitais e Gestdo;

Licenciatura em Tecnologias Digitais
Educativas;

Licenciatura em Informatica e
Gestdo de Empresas (PL);
Licenciatura em Engenharia
Informatica (PL); Licenciatura em
Engenharia Informatica; Licenciatura
em Engenharia de Telecomunica¢des
e Informatica (PL); Licenciatura em
Informatica e Gestdo de Empresas;
Licenciatura em Engenharia de
Telecomunicagdes e Informatica;

Licenciatura em Tecnologias Digitais
Educativas;

Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Automacao;

Licenciatura em Matematica
Aplicada e Tecnologias Digitais;

Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Seguranca de Informacao;
Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Inteligéncia Artificial; Licenciatura
em Desenvolvimento de Software e
Aplicacdes;

Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Saude; Licenciatura em
Tecnologias Digitais e Gestao;

Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Inteligéncia Artificial; Licenciatura

em Desenvolvimento de Software e
Aplicacbes;

Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Inteligéncia Artificial; Licenciatura

em Desenvolvimento de Software e
Aplicaces;

Publicactes

¢ Conferéncias/Workshops e Comunicacoes
- Publicacao em atas de evento cientifico

International Joint Conference on Computational Intelligence. (pp. 265-277). Rome, Italy: SciTePress.

Romano, P., Nunes, L. & Oliveira, S. (2023). Hybrid training to generate robust behaviour for swarm robotics
tasks. In van Stein, N., Marcelloni, F., Lam, H. K., Cottrell, M., and Filipe, J. (Ed.), Proceedings of the 15th
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Romano, P., Nunes, L., Christensen, A. L., Duarte, M. & Oliveira, S. (2015). Genome variations: Effects on the
robustness of neuroevolved control for swarm robotics systems. In Luis Paulo Reis, Anténio Paulo Moreira,
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