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Perfil Público

Assistente Convidado
Departamento de Tecnologias Digitais Aplicadas (SINTRA)

Assistente Convidado
Departamento de Ciências e Tecnologias da Informação (ISTA)

Contactos

E-mail Pedro_Romano@iscte-iul.pt

Qualificações Académicas

Universidade/Instituição Tipo Curso Período

ISCTE-Instituto Universitario de
Lisboa

Mestrado Mestrado em Engenharia de
Telecomunicações e Informática

2018

ISCTE-Instituto Universitario de
Lisboa

Licenciatura Licenciatura em Engenharia de
Telecomunicações e Informática

2015

Atividades Letivas

Ano Letivo Sem. Nome da Unidade Curricular Curso(s) Coord
.

2024/2025 2º Projeto III Licenciatura em Tecnologias Digitais,
Edifícios e Construção Sustentável;

Não

2024/2025 1º Projeto II Não

2024/2025 1º Empreendedorismo e Inovação I Não
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 • Conferências/Workshops e Comunicações
    - Publicação em atas de evento científico
 

 

2024/2025 1º Empreendedorismo e Inovação I Não

2024/2025 1º Empreendedorismo e Inovação I Não

2024/2025 1º Empreendedorismo e Inovação I Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Automação;

Não

2024/2025 1º Empreendedorismo e Inovação I Não

2024/2025 1º Programação Orientada para
Objectos

Licenciatura em Engenharia
Informática (PL); Licenciatura em
Engenharia de Telecomunicações e
Informática;

Não

2023/2024 2º Empreendedorismo e Inovação II Não

2023/2024 2º Empreendedorismo e Inovação II Não

2023/2024 2º Empreendedorismo e Inovação II Não

2023/2024 2º Empreendedorismo e Inovação II Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Segurança de Informação;

Não

2023/2024 2º Empreendedorismo e Inovação II Licenciatura em Tecnologias Digitais
e Gestão;

Não

2023/2024 1º Programação Orientada para
Objectos

Licenciatura em Desenvolvimento de
Software e Aplicações; Licenciatura
em Tecnologias Digitais e
Inteligência Artificial;

Não

2022/2023 2º Programação Orientada para
Objectos

Licenciatura em Desenvolvimento de
Software e Aplicações;

Não
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